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@ Durchziehgreifer zum Eintragen eines Hilfsschussfadens in das Nahtwebfach bel einer 
Nahtwebmaschine. 



@ Durchziehgreifer (10, 11) zum Transportieren 
und Eintragen eines HllfsschuBfadens (6. 7) in das 
Nahtwebfach (1) bel einer Nahtwebmaschine, mit 
einem bewegbaren Greiferarm (12, 13) mit einer 
Spannzange (14. 15) zum Erfassen des HilfsschuSfa- 
dens (6, 7), wobei an dem Greiferarm (12, 13) eine 
Einrichtung (16 bis 19) zum Messen der innerhalb 
des Greiferarms (12, 13) auftretenden mechanischen 
Spannung angeordnet ist. Die innerhalb des Greifer- 
arms (12, 13) auftretende mechanische Spannung 
kann durch DehnungsmeBstreifen (16-19) gemessen 
werden. 
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Die Erfindung betrifit einen Durchziehgreiler 
zum Eintragen eines HilfsschuBfadens In das Naht- 
webfach bel einer Nahtwebmaschine. Der Greifer 
weist einen bewegbaren Greifarm mt einer Spann- 
zange zum Erfassen des Hilfsschuflfadens auf. 

Technische Kunststoffgewebe fGr Verwendun- 
gen, bei denen es auf eine sehr gleichmafilge 
Oberflachenstruktur des Gewebes ankommt, insbe- 
sondere flachgewobene Kunststoff-Papiermaschi- 
nensiebe, werden durch eine Webnaht endlos g©- 
macht. Zur Herstellung einer Webnaht werden an 
die miteinander zu verblndenden Gewebeenden 
Kettfaden auf einer Lange von z.B. 15 cnn freige- 
legt, indem die Schuflfaden in diesem Bereich ent- 
fernt werden. Aus diesen Kettfadenfransen und den 
aus denn Gewebeende entnonnmenen SchuBfaden 
wird dann die sogenannte Webnaht gebildet, In der 
die ursprungliche Gewebebindung exakt wiederher- 
gestellt wird. Dazu wird aus den entnommenen 
SchuBfaden ein Hilfswebfach oder Nahtwebfach 
aufgespannt, in dem die entnommenen SchuBfaden 
als HilfskettfMden fungleren. In dieses Nahtwebfach 
werden abwechseind von den beiden Gewebeen- 
den die Kettfadenfransen als HilfsschuBfaden ein- 
getragen. 

Von der aus jedem Gewebeende abstehenden 
Vielzahl von Kettfadenfransen wird mittels eines 
Separators (DE-U-87 13 074, EP-A-0 301 174 und 
DE-U-90 02 278) eine Kettfadenfranse herausgelost 
und festgehalten. Ein Obergabegreifer transportiert 
diese Kettfadenfranse zu einem Durchziehgreifer, 
der sie dann als HilfsschuBfaden in das Nahtweb- 
fach eintragt, und zwar so, daB der HilfsschuBfaden 
zunachst straff tm Nahtwebfach liegt. Der Durch- 
ziehgreifer 1st von der eingangs genannten Bauart 
und ist z.B. aus der DE-U-81 22 449. der EP-A-0 
043 441 und der EP-A-0 236 601 bekannt. Der 
Durchziehgreifer wird bei modernen Nahtwebma- 
schinen dabei so ausgebildet. daB er zuglelch das 
Vorhandensein der Kettfadenfranse uberprOft, so 
daB Webnahtfehler vermieden werden, die durch 
eine fehlende Kettfadenfranse entstehen wurden. 
Bei fehlender Kettfadenfranse wird die Nahtwebma- 
schine stillgesetzt, urn den Fehler sofort beheben 
zu konnen und dadurch aufwendige Nacharbeiten 
zu vermeiden. Zur Uberwachung des Vorhanden- 
seins einer Kettfadenfranse sind ubiicherweise die 
Spannzangen der Durchziehgreifer als elektrische 
Schalter mit zwei Schaltkontaktflachen ausgebildet, 
die bei fehlender Kettfadenfranse einander beruh- 
ren und dadurch einen elektrlschen Stromkreis 
schlieBen. Wenn eine Spannzange dagegen eine 
Kettfadenfranse erfaBt hat, die aus Kunststoff be- 
steht und damit ein Isolator ist, so liegt diese 
zwischen den beiden Kontaktflachen, so daB der 
elektrische Stromkreis nicht geschlossen wird, und 
folglich kein Signal abgegeben wird. Hierbei be- 
steht allerdings das Problem, daB in den Spannz- 



angen und damit auch in dem Schalter Schmutz 
anfallt, der nach einer nicht vorhersehbaren Zeit- 
spanne die Oberwachungsfunktion verhindert, da 
der Schmutz als Isolator wirkt. Die Nahtwebmaschi- 
5 ne lauft dann trotz fehlender Kettfadenfranse wei- 
ter. 

Eine weitere Schwierigkeit besteht darin, daB 
bei einer Unterbrechung der elektrischen Signallei- 
tung die Obenvachungsfunktion ausfallt, d.h. der 

10 elektrische Kreis auch bei fehlender Kettfadenfran- 
se nicht mehr geschlossen werden kann. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, die 
Zuverlassigkeit der Arbeitsweise einer Nahtwebma- 
schine zu verbessem, 

75 ErfindungsgemaB wird diese Aufgabe dadurch 

gelost, daB der Greifarm des Durchziehgreifers 
eine Einrichtung zum Messen der innerhalb des 
Greifarmes vorhandenen mechanischen Spannuhg 
aufweist. 

20 Dadurch, daB nicht mehr unmittelbar das Vor- 

handensein einer Kettfadenfranse festgestellt wird, 
sondern die innerhalb des Greifarms auftretende 
mechanische Spannung gemessen wird, fuhrt eine 
Verschmutzung der Spannzangen nicht mehr zu 

25 einer fehlerhaften Aussage. Die beim Eintragen des 
HilfsschuBfadens in das Nahtwebfach auftretende 
Spannung und insbesondere der gegen Ende die- 
ses Vorgangs auftretende Ruck, der durch das 
Straffziehen des HilfsschuBfadens im Nahtwebfach 

30 verursacht wird, sind weitgehend unabhangig von 
einer Verschmutzung der Spannzangen. 

Ein wesentlicher Vorteil der Erfindung besteht 
darin, daB die Messung des Biegemoments eine 
quantitative Aussage uber die Kraft ergibt, mit der 

35 der HilfsschuBfaden in das Webfach eingetragen 
wird. Diese Spannkraft ist von entscheidender Be- 
deutung fur die Qualitat der Webnaht. Durch die 
Erfindung wird eine Reproduzierbarkeit dieser 
Spannkraft ermoglicht. 

40 Vorzugsweise wird die innerhalb des Greifar- 

mes auftretende mechanische Spannung durch 
DehnungsmeBstreifen gemessen, die auf der Ober- 
flache des Greifarms angebracht sind. 

Vorzugsweise ist der Durchziehgreifer am ei- 

45 nen Ende des Greifarmes drehbeweglich gelagert, 
befindet sich die Spannzange am anderen Ende 
des Greifarms und sind die DehnungsmeBstreifen 
in mogllchst groBem Abstand vom Drehpunkt an- 
gebracht. 

50 Bei einer weiter bevorzugten Ausgestaltung der 

Erfindung sind auf gegenOberliegenden Stellen an 
der AuBenselte des Dreharmes DehnungsmeBstrei- 
fen angebracht, so daB sowohl die aus dem Biege- 
moment resultierende Druck- als auch die Zugkraft 

55 bestimmbar sind und somit das MeSsignail ver- 
starkt werden kann. 

Ein Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung wird 
nachfolgend anhand der Zeichnung beschrieben. 
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Es zelgen: 

Fig. 1 einen Durchziehgreifer von oben ohne 
Darstellung des endloszumachehden 
Gewebes; 

Fig. 2 den Durchziehgreifer in Obernahme- 
position zusammen nnit denn endlos- 
zumachenden Gewebe; 

Fig. 3 den Durchziehgreifer in der Winkel- 
stellung, in der die durchzuziehende 
Kettfadenfranse gerade die Spannkraft 
erfahrt; 

Fig. 4 den Durchziehgreifer in Endlage mit 

der durch das Webfach gezogenen 

Kettfadenfranse; 
Fig. 5 die geoffnete Spannzange in vergro- 

Berter Darstellung und 
Fig. 6 die geschlossene Spannzange in ver- 

groSerter Darstellung. 
Fig. 2 zeigt das Webfach 1, mit der Webkante 
2 und den Hilfskettfaden 3. Von den Gewebeenden 
4, 5 stehen Kettfadenf{a|gsen 6, 7 ab, die mittels 
Durchziehgreifern 10, 11 in das Nahtwebfach ein- 
getragen werden. Es sind zwei Durchziehgreifer 10, 
1 1 dargestellt, wobei der in Fig. 1 entsprechend auf 
der linken Seite angeordnete Durchziehgreifer 10 
die von dem auf der rechten Seite gezeigten Ge- 
webeende 5 ausgehenden Kettfadenfransen 7 
durchs Webfach 1 zieht und wobei der in Rg. 1 
entsprechend auf der rechten Seite dargestellte 
Durchziehgreifer 11 die von dem linksseitigen Ge- 
webeende 4 ausgehenden Kettfadenfransen 6 
durch das Webfach 1 zieht. Jeder Durchziehgreifer 
10, 11 besteht aus einem U-formig gebogenen 
Greifarm 12, 13, der am einen Ende drehbeweglich 
auf einer Drehachse 9 gelagert ist und am anderen 
Ende, dem vorderen Ende, Spannzangen 14, 15 
aufweist. Statt drehbeweglich konnen die Durch- 
ziehgreifer auch geradlinig bewegbar sein. Der 
Funktionsablauf ist in jedem Fall der, dafi der 
Durchziehgreifer 11 durch das Nahtwebfach 1 be- 
wegt wird, so daB sich die Spannzange 15 bei dem 
Gewebeende 4 befindet. Dort wird eine durch einen 
nicht dargestellten Separator vereinzeite, und durch 
einen ebenfalls nicht dargestellten Ubergabegreifer 
festgehaltene Kettfadenfranse 6 in die Spannzange 
15 eingelegt (Fig. 2). Der Durchziehgreifer 1 1 
schwenkt dann, in Rg. 2 bis 4 gesehen, im Uhrzei- 
gersinn durch das Nahtwebfach 1 zuruck und zieht 
dabei die Kettfadenfranse 6 durch das Webfach. 1 
(Fig 3). Durch den Luftdruck im Spannzylinder der 
Spannzange 15 kann dabei die Kraft beeinfluBt 
werden, die auf die Kettfadenfranse 6 vom Straff- 
werden (Fig. 3) bis zum Ende dieser Drehbewe- 
gung (Fig. 4) ausgeubt wird. Dieser Ruck bei Errei- 
chen des Winkels a (Fig. 3) der Durchziehbewe- 
gung ist wichtlg. damit sich die Kropfungen der 
Kettfadenfransen und der Hilfskettfaden nach dem 
Durchziehen der Kettfadenfranse in der Nahtecke 



positionsgerecht verrasten und beim anschliefien- 
den Beischieben durch das nicht dargestellte Web- 
blatt formschlussig und positionsgerecht ineinan- 
derlegen konnen. Dieser Formschlufi ist in der DE- 

5, U-92 11 353.2 vom 24. August 1992 mit der Be- 
zeichnung "Halterung fur das Webblatt einer Naht- 
webmaschine" derselben Anmelderin naher erlau- 
tert (= EP93 113 462.1). 

Das Durchziehen der von dem Gewebeende 5 

70 abstehenden Kettfadenfransen 7 erfolgt in analoger 
Welse durch eine Drehbewegung des DDrchzieh- 
greifers 10. Da die Drehbewegung der Durchzieh- 
greifer 10 und 11 abwechseind und in entgegenge- 
setzer Richtung erfolgt. konnen sie starr miteinan- 

75 der verbunden um die Drehachse 9 verschwenkbar 
sein. Die Durchziehgreifer 10 und 11 konnen je- 
doch auch unabhangig voneinander bewegbar sein. 
Die Fig. 5 und 6 zeigen die Spannzange 14, 15 
im offenen bzw. geschlossenen Zustand. Jede 

20 Spannzange 14. 15 hat ein spitz zulaufendes Ende 
21, hinter dem sich ein Einschnitt 22 befindet, auf 
den wiederum der rohrformige Hauptteil 23 folgt. In 
dem Hauptteil 23 ist ein Klemmkolben 24 gelagert, 
der pneumatisch angetrieben wird. Mittels dieses 

25 Klemmkolbens 24 kann, wie in Fig. 6 gezeigt. in 
dem Einschnitt 22 ein Faden festgespannt werden. 
Der Einschnitt 22 Ist am Boden etwas nach vorne 
gezogen, so daB sich von der Seite betrachtet eine 
rechteckige Kerbe 26 ergibt, in der der Faden 

30 durch den Klemmkolben 24 festgespannt wird ohne 
dafi die Gefahr besteht, daB der Faden in seiner 
Querrichtung aus der Spannzange 14, 15 rutscht 
Oder gezogen wird. Im Aufbau sind die Spannzan- 
gen 14, 15 einfacher als die herkommllchen, mit 

35 einem elektrischen Kontakt arbeitenden Spannzan- 
gen. da alle fur die Elektrik benotigten Telle. z.B. 
die Stecker, Steckbuchsen, Isolierteile, Kabe! inner- 
halb des rohrformigen Greiferarms entfallen. Eben- 
so entfallt die bei den herkommllchen Spannzan- 
ge gen zwischen dem Spannteil und dem Sparinzan- 
gen-auOenteil notwendige Isolation. 

Das auf die Greifarme 12, 13 ausgeubte Biege- 
moment hangt davon ab, ob in der Spannzange 14, 
15 eine nunmehr als HilfsschuBfaden dienende 

45 Kettfadenfranse 6, 7 eingelegt ist, und dieses Bie- 
gemoment ist proportional zu der Kraft, mit der der 
HilfsschuBfaden 6, 7 durch das Nahtwebfach 1 
gezogen werden. Wie bereits erwahnt, ist dabei 
insbesondere der bei Winkelstellung a (Fig. 3) der 

50 Durchziehbewegung auftretende Anstieg des Bie- 
gemoments von Bedeutung fur die Reproduzierbar- 
keit und Qualitat der Webnaht. 

Das in den Greifarmen 12, 13 auftretende Bie- 
gemoment kann durch eine ubiiche MeBeinrichtung 

55 mit elektromechanischen Sensoren gemessen wer- 
den. Bei dem hier beschriebenen Ausfuhrungbei- 
splel werden am groBtmoglichen Hebelarm Deh- 
nungsmeBstreifen 16 und 18 an gegenuberliegen- 
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den Stellen des Greifarmes 12 angebracht und In 
gleicher Weise DehnungsmeSstreifen 17 und 19 
am Greifarm 13. Eine Plazierung der Dehnungs- 
meBstreifen an anderer Stelle 1st ebenfalls moglich. 
wenn die SignalgroSe ausreichend ist. Bei diesen s 
DehnungsmeSstreifen 16 bis 19 handelt es sich urn 
Sensoren, deren elektrischer Widerstand durch 
klelnste Langenanderungen stark beeinfluSt wlrd. 
Der elektrlsche Widerstand der DehnungsmeSstrei- 
fen kann daher als Mal3 fur mechanische Dehnun- io 
gen und Spannungen verwendet werden. Die An- 
ordnung der DehnungsmeSstreifen 16 bis 19 am 
groStmoglichen Hebelarm ist sinnvoll. da hier das 
groBte Biegemoment auftritt. Ein Grenzwertverstar- 
ker 20 (Fig. 1) ist den DehnungsmeSstreifen 16 bis 75 
19 nachgeschaltet und das von den DehnungsmeS- 
streifen 16 bis 19 ausgehende Signal wlrd In der 
Welse verarbeltet, daS die Nahtwebmaschine still- 
gesetzt wlrd, wenn diese Signale anzeigen. dafi 
gegen Ende der Durchziehbewegung der Durch- ' 20 
ziehgreifer 10, 11 ein bestimmter unterer Grenz- 
wert des Biegemomentes nicht erreicht wird, Aus 
dem Verlauf des Signales laSt sich auch ermitteln. 
ob der HilfsschuBfaden gebrochen ist; dies ist an 
einem plotzlichen Abfall des Biegemoments er- 25 
kennbar. Die vier DehnungsmeSstreifen 16 bis 19 
sind dazu zu einer MeSbriicke zusammengeschal- 
tet. Diese iVIeSbrucke kann sowohl komplett an 
einem Greifer 12 oder 13 angebracht sein als auch 
jeweils als Halbbrucke verteilt auf zwei Greifern 12. 30 - 
13. Die DehnungsmeSstreifen 16 tpis 19 sind so am 
Rohr des Greiferarms 12, 13 angebracht, daS sich 
der eIne DehnungsmeSstreifen 16, 17 an der Innen- 
selte und der andere DehnungsmeSstreifen 18, 19 
auf der AuSenseite befindet. Bei Belastung, also 35 
beim Auftreten mechanischer Spannung am Grei- 
ferarm 12, 13, wird der innenliegende Dehnungs- 
messstreifen 16, 17 gestaucht, wahrend der aufien- 
liegende Dehnungsmesserstreifen 18, 19 gestreckt 
wird. Durch diese Anordnung ergibt sich ein beson- 40 
ders groSer Signalpegel. , \ 

Dieses Signal wlrd durch den Grenzwertver- 
starker 20 ausgewertet, bei dem ein Schaltpunkt 
variabel eingestellt werden kann. Die mechanische 
Spannung kann dadurch genau gemessen werden 45 
und bei Unterschreiten des eingestellten Minimal- 
Wertes der mechanischen Spannung kann durch 
ein Signal an eine ubergeordnete Steuerung die 
Nahtwebmaschine angehalten werden. 

50 

Patentanspriiche 

1. Durchziehgreifer (10, 11) zum Transportieren 
und Eintragen eines HilfsschuSfadens (6. 7) In 
das Nahtwebfach (1) bei einer Nahtwebmaschi- 55 . 
ne, mit einem bewegbaren Greiferarm (12. 13) 
mit einer Spannzange (14, 15) zum Erfassen 
^ des HilfsschuSfadens (6, 7), dadurch gekenn- 



zeichnet, daS an dem Greiferarm (12, 13) eine 
EInrichtung (1 6 bis 1 9) zum Messen der inner- 
halb des Greiferarms (1 2, 1 3) auftretenden me- 
chanischen Spannung angeordnet ist. 

2. Durchziehgreifer nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daS die innerhalb des Greifer- 
arms (12, 13) auftretende mechanische Span- 
nung durch DehnungsmeSstreifen (16-19) ge- 
messen wird. 

3. Durchziegreifer nach Anspruch 1 oder 2, da- 
durch gekennzeichnet, daS die EInrichtung 
zum Messen der innerhalb des Greiferarms 
(12. 13) auftretenden mechanischen Spannung 
am groStmoglichen Hebelarm zur Drehachse 
(9) angebracht sind. 

4. Durchziehgreifer nach einem der AnsprOche 1 
bis 3, dadurch gekennzeichnet, daS die MeS- 
einrlchtung (16 bis 19) fur die mechanische 
Spannung auf gegenuberliegenden Seiten des 
Greiferarms (12. 13) angebracht sind. 
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